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Abstract: 

The device for characterising a surface (60) includes a motor (10) mounted on a 
base (20) and actuating a shaft (30). A normal arm (40) is coupled to the shaft 
and supports. a shoe (50). The shoe is applied against the surface and held by a 
mechanism (110) which can deliver an adjustable effort. The show is then moved 
along the surface while a meter (8) measures the rotating couple generated by 
the friction between the shoe and surface. 
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La presente invention concerne un procede de caracterisation d'une surface et un 
dispositif pour la mise en oeuvre de ce procede. ^invention s'applique notamment a la 
caracterisation de surfaces synthetiques destinees a constituer des terrains de sport. 

On connait a I'heure actuelle des dispositifs permettant de mesurer le coefficient 
5 de frottement entre un patin etalon, generalement en caoutchouc, et la surface d'une 
route, par exemple. 

Un dispositif de ce type est decrit dans le document de brevet americain US-A-4 
712 418. Ce dispositif est essentiellement constitue d'un moteur electrique dont le rotor 
est relie a un arbre qui est prevu pour entrainer en rotation, par rapport a un axe vertical, 

10 un socle comportant a sa partie inferieure plusieurs patins en caoutchouc destines a 
evoluer sur la surface a caracteriser. 

Additionnellement, des moyens elastiques ou hydrauliques sont appliques sur un 
element du bati du moteur qui est dispose au-dessus dudit socle et qui n'est pas relie a 
celui-ci. Ces moyens sont prevus pour diminuer Pintensite de la force verticale s'exerfant 

15 sur lesdits patins, de maniere a se retrancher au poids du moteur qui les plaque sur ladite 
surface. 

Le dispositif utilise comprend encore un couplemetre qui est prevu pour mesurer 

le couple engendr6 par le frottement desdits patins sur ladite surface, et il est ainsi 

possible de determiner le coefficient de frottement des patins sur ladite surface, 
20 connaissant la force verticale s'exer^ant sur lesdits patins et la distance separant lesdits 

patins de 1'arbre moteur. 

Un inconvenient majeur de ce type de dispositif est qu'il ne permet pas de 

caracteriser de maniere complete une surface, telle qu'un revetement synthetique pour ia 

pratique d'un sport. En efFet, certains revetements peuvent etre caracterises par un 
25 coefficienf de irottement reduit et done s'averer relativement glissants, tout en etant 

susceptibles d'occasionner des brulures de la peau ou de degrader cette derniere par 

abrasion lors d'un contact violent et prolonge, notamment. 

Un but de la presente invention est de proposer un procede pour la 

caracterisation d'une surface, telle qu'une surface synthetique d'un terrain de sport, ledit 
30 procede consistant a evaluer le coefficient de frottement d'un patin sur ladite surface 

lorsque ledit patin evolue sur ladite surface, qui permette de caracteriser de maniere 

complete ladite surface. 
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Un autre but de la presente invention est de proposer un nouveau dispositif pour 
la mise en oeuvre de ce procede, qui permette de caracteriser ladite surface dans des 
conditions operatoires satisfaisantes. 

A cet effet, ledit procede est tel qu'il consiste en outre a evaluer pour une 
5 vitesse, une duree et une force duplication de chaque patin sur ladite surface 
predeterminees, I'echauffement maximal dudit ou d'un autre patin sur ladite surface. 

Selon une autre caracteristique de l'invention, ledit procede consiste a evaluer la 
degradation par abrasion de la surface dudit ou d'un troisieme patin. 

Le dispositif pour la caracterisation d'une surface selon ledit procede est du type 
10 qui comprend: 

- un groupe motoreducteur monte sur un bati prevu pour reposer au sol, ledit 
groupe etant prevu pour entramer en rotation un support pr6vu pour supporter un patin 
destine a evoluer sur ladite surface, 

- un couplemetre monte sur ledit bati et prevu pour mesurer le couple engendre 
15 par le frottement dudit patin sur ladite surface lorsque celui-ci evolue sur ladite surface, et 

- des moyens prevus pour appliquer ledit ou chaque patin sur ladite surface avec 
une force determinee, 

et il est tel que ledit support est prevu pour recevoir un premier type de patin 
prevu pour la mesure du coefficient de frottement et un second type de patin prevu pour 
20 la mesure de I'echaufFement maximal. 

Selon une autre caracteristique de l'invention, ledit premier patin comporte une 
semelle constitute d'un materiau plastique etalon. 

Selon une autre caracteristique de l'invention, ledit second patin est recouvert 
d'un fragment de peau etalon. 
25 " Selon " une autre caracteristique de l'invention, ledit dispositif pour la 

caracterisation d'une surface comporte un appareillage pour mesurer et visualiser 
rechaufFement maximal resultant du frottement d'un thermocouple qui est entralne en 
rotation sur ladite surface. 

Selon une autre caracteristique de Tinvention, lesdits moyens prevus pour 
30 appliquer ledit ou chaque patin sur ladite surface avec une force determinee sont 
articules, d'une part, sur ledit support et, d'autre part, sur une bague reliee au bati par 
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© PROCEDE DE CARACTERISATION D'UNE SURFACE ET DISPOSITIF POUR LA MISE EN OEUVRE DE CE 
W PROCEDE. 

fey La presente invention concerne un procede de carac- 
teflsation d'une surface et un dispositif pour la mise en 
oeuvre de ce procede. 

Le procede selon 1'invention a pour objet de caracteriser 
une surface (60), telle qu'une surface synthetique d'un ter- 
rain de sport, et il consiste a evaluer le coefficient de frotte- 
ment d'un patin (50) sur ladite surface (60) lorsque ledit pa- 
tin (50) evolue sur ladite surface (60). 

Ledit procede est caracterise en ce qu'il consiste en ou- 
tre a evaluer pour une Vitesse, une duree et une force dap- 
plication de chaque patin (50) sur ladite surface (60) prede- 
terminers, I'echauffement maximal dudit ou d'un autre 
patin sur ladite surface (60). 
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Tintermediaire d'un roulement, de telle sorte que Iadite bague puisse tourner en meme 
temps que ledit support. 

De preference, ledit bati est pourvu d'un systeme de pieds qui comporte des 
moyens pour regler 1'inclinaison dudit bati, de maniere que ledit patin puisse ivoluer 
sensiblement a plat sur iadite surface. 

Les caracteristiques de I'invention mentionnees ci-dessus, ainsi que d'autres, 
apparaitront plus clairement a la lecture de la description suivarite d'un exemple de 
realisation, Iadite description etant faite en relation avec les dessins joints, dans lesquels: ' 
la Fig. 1 est une vue laterale schematique du dispositif selon I'invention pour la 
caracterisation d'une surface, et 

la Fig. 2 est une vue de detail de la partie mobile du dispositif de la Fig. 1 . 
Le dispositif pour la caracterisation d'une surface 60 represent^ a la Fig. 1 est 
essentiellement constitue d'un groupe motoreducteur 10 monte sur un bati 20 et prevu 
pour entrainer en rotation un arbre moteur 30, lequel bati 20 est supporte par un systeme 
de pieds 70, d'un bras 40 relie perpendiculairement audit arbre 30 et prevu pour supporter 
un patin 50 destine a evoluer sur la surface 60, et de moyens 1 10 prevus pour appliquer 
ledit patin 50 sur Iadite surface 60 avec une force reglable. 

Un couplemetre 80 prevu pour mesurer le couple engendre par le frottement du 
patin 50 sur la surface 60 est fixe au moyen de vis 81 sur un support 82 constitue d'une 
toie en forme de "L" renverse, ledit support 82 etant fixe sous le bati 20 au moyen de vis 
83. Le couplemetre 80 a son arbre d'entree 84 qui est relie a 1'arbre 30 du groupe 
motoreducteur 10 via un manchon 31, alors que le bras 40 est articule sur un manchon 32 
relie a I'arbre de sortie 85 dudit couplemetre 80. 

Le bras 40 est pourvu a son extremite Iibre de moyens 90 pour supporter le patin 
50, via un manchon 42. 

On a egalement represente, en regard desdits moyens 90, un appareillage 100 
prevu pour etre monte a la place de ceux-ci sur le bras 40 et permettant de mesurer et de 
visualiser au moyens d'appareils 104 et 105 au moins une caracteristique particuliere de la 
surface 60, en relation avec la partie du dispositif qui vient d'etre decrite. Dans cet 
exemple de realisation, il s'agit de determiner I'echauffement maximal resultant du 
frottement d'un thermocouple 101 lors de son entrainement en rotation sur Iadite surface 
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60. Ledit thermocouple 101 est monte de maniere affleurante a l'interieur d'un support 
1 02, lui-meme relie a la partie basse de l'appareillalge 100 par des boulons 103. 

Les moyens prevus pour appliquer le patin 50 sur la surface 60 avec une force 
reglable sont constitues, dans cet exemple de realisation, d'un systeme elastique 1 10 relie, 
d'une part, a I'extremite libre du bras 40 sur laquelle il s'appuie par une articulation 111 et, 
d'autre part, a des moyens 120 prevus pour tourner en meme temps que l'arbre 30 par une 
articulation 1 12. 

Le groupe motoreducteur 10 est pourvu d'un variateur de vitesse 11 qui est 
prevu pour modifier la vitesse de rotation de ce dernier et qui est monte a 1'avant du 
dispositif. On a represente a la Fig. 1 les carrosseries 12 et 13 respectives dudit groupe 
motoreducteur 10 et dudit variateur 11, ainsi que des boulons 14 et 15 permettant 
Passemblage desdites carrosseries 12 et 13. 

Dans cet exemple de realisation, le systeme de pieds 70 est constitue de trois 
tubes 71 respectivement soudes sur des montants 72 (seul la paire tube 71 - montant 72 
figurant au premier plan est integralement representee a la Fig. 1) qui sont prevus pour 
immobiliser le dispositif en un endroit de la surface 60 a caracteriser. 

Chaque tube 71 est monte de maniere d^montable sur le bati 20 et il peut etre 
bloque dans une position donnee au moyen d'une goupille de securite 75. 

Chaque montant 72 est prevu pour reposer sur la surface 60 via une semelle 73, 
et il comporte a son extremite superieure des moyens 74 prevus pour pouvoir corriger 
Tinclinaison du dispositif de caracterisation de maniere a appliquer convenablement le 
patin 50 sur la surface 60, en maintenant l'arbre 30 perpendiculaire a ladite surface 60. 

Le dispositif de caracterisation selon invention est pourvu d'un moyen de 
prehension 130, lequel est fixe sur la carrosserie 12 du groupe motoreducteur 10 par 
Tintefmediaire de vis 131. 

On a essentiellement represente a la Fig. 2 le detail de la structure du bati 20, du 
bras de support 40 du patin 50, des moyens d'entramement 31, 32, 80 reliant l'arbre 30 du 
groupe motoreducteur 10 audit bras 40 et desdits moyens 110 pour appliquer le patin 50 
sur la surface 60 avec une force variable. On a egalement illustre le mode de fixation de 
Tun des tubes 71 sur le bati 20. * 
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Le bati 20 comprend une partie superieure 21, sur laquelle repose le groupe 
motoreducteur 10, et une partie inferieure 22 solidarisee avec ladite partie superieure 21 
au moyen de vis 23. 

Le groupe motoreducteur 10 est monte sur ladite partie 21 du bati 20 par 
1'intermediaire, d'une part, d'une bride 15 et d'une portee de centrage 16 de 1'arbre 30, 
ladite bride 15 prenant appui sur un epaulement 24 dudit bati 20, et, d'autre part, de vis 
17 reliant ledit groupe 10 audit bati 20. 

L'arbre moteur 30, qui est relie a Tentree 84 du couplemetre 80 par 
rintermediaire du manchon 31, peut etre par exemple entrain^ au moyen de clavettes (non 
representees), lesquelles sont prevues pour etre inserees dans des logements 31a a 
I'interieur dudit manchon 3 1 . 

Le second manchon 32 comporte, dans sa partie inferieure, deux oreilles 32a a 
l'interieur desquelles le bras de support 40 est prevu pour etre positionn^ par 
I'intermediaire d'une patte 41 (une seule oreille 32a est visible a la Fig. 2), une articulation 
32b traversant ladite patte 41 et lesdites oreilles 32a. 

Le bras 40 est monte de telle maniere sur le second manchon 32 que son axe est 
sensiblement perpendiculaire a celui de l'arbre 30. L'extremite libre du bras 40 est relive a 
un support 91 via un manchon 42 entaille sur sa face interne, de maniere a pouvoir 
recevoir une goupille 92a traversant partiellement ledit support 91. La goupille 92a est 
prevue pour bloquer ledit support 91 en rotation dans le manchon 42. Le support 91 
comporte une rainure 91a sur sa paroi laterale externe, laquelle est prevue pour recevoir 
la pointe d'une vis 92b traversant le manchon 42, de maniere a bloquer ledit support 91 en 
translation. Ledit support 91 se termine par une piece 94 coudee en L, les deux 
extremites de ladite piece 94 etant de preference inclinees l'une par rapport a I'autre d'un 
angle" de TOO 0 . Ladite piece 94 est prevue pour supporter le patin 50, de telle sorte que ce 
dernier soit susceptible de pivoter legerement de part et d'autre du plan contenant la piece 
94. 

A cet effet, le patin 50 comporte sur sa face superieure un anneau 51 permettant 
son accrochage a ladite piece 94. La semelle 52 du patin 50 qui est destinee a evoluer sur 
la surface 60 a caracteriser est de preference realisee en caoutchouc. 

Les moyens 110 prevus pour plaquer le patin 50 sur la surface 60 avec une force 
reglable sont essentiellement constitues d'un ensemble de deux tiges coaxiales 1 13 et 114 
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dont ies extremites sont respectivement reliees au bras 40 et aux moyens 120 par des 
pivots 1 1 la et 1 12a, d'un ressort a compression 1 15 monte autour de la tige 113 et d'un 
ecrou 1 16 mont£ sur ia tige 114. Ce dernier est prevu pour pouvoir etre visse sur ladite 
tige 1 14 de facon a prendre appui sur le ressort 115, leque! prend appui sur une collerette 
1 13a situee a la base de ladite tige 113, de maniere que la force de rappel exercee par 
ledit ressort 1 3 5 peut etre reglee en le comprimant plus ou moins. 

Les moyens 120 sont constitues d'une bague qui est prevu pour etre en contact 
avec le bati 20 par 1'intermediaire d'un roulement a billes 121. De preference, le roulement 
121 est un roulement a deux rangees de billes et a contact oblique. 

On notera que Ies moyens elastiques 110 sont articules d'une part, sur le bras 40 
supportant le patin 50 et, d'autre part, sur la bague 120, et ceci independamment de 
I'arbre moteur 30. II en resulte que la force de rappel resultant de la compression du 
ressort 115 n'a pas pour efFet d'exercer une contrainte sur ledit arbre 30 Iors de sa 
rotation. 

Plus precisement, la tige 1 1 3 comporte a son extremite inferieure une paire 
d'oreilles 1 17 (une seule oreille 1 17 est visible a la Fig. 2). Une patte 43 dont est pourvue 
1'extremite libre du bras 40 est preVue pour etre articulee entre les oreilles 1 17 au moyen 
du pivot 111a. 

De la meme maniere, la tige 1 14 comporte a son extremite superieure une paire 
d'oreilles 112 entre lesquelles est prevue pour etre articulee une patte 122 dont est 
pourvue la bague 120 au moyen du pivot 1 12a. La tige 114 presente une section de forme 
annulaire, et elle est prevue pour pouvoir etre emmanchee avec jeu sur la tige 113 de 
maniere a contenir son extremite libre. De plus, la tige 1 14 comporte un filetage sur sa 
face externe, de maniere a pouvoir visser ou devisser l'ecrou 1 16 sur ladite face. 

L'ecrou 116 comporte une partie de manoeuvre 116a qui est de preference 
moletee sur sa face externe, afin de faciliter son vissage ou son devissage par l'operateur. 
La face interne de ladite partie de manoeuvre 1 3 6a est prevue pour cooperer avec le 
filetage de la tige 114, alors que 1'extremite 1 16b de l'ecrou 1 16 est destinee a comprimer 
le ressort 1 15. De plus, ladite tige 1 14 est graduee, de maniere a pouvoir determiner, au ^ 
moyen de Ia position de l'ecrou 1 1 6, le degre de compression du ressort 1 1 5 et en deduire 
Tintensite de la force exercee par ledit ressort 1 1 5 sur le patin 50. 
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Comme on peut le voir a la Fig. 2, I'arbre 30 du groupe motoreducteur 10, le 
bras 40 de support du patin 50, ies moyens 1 1 0 prevus pour appliquer iedit patin 50 sur !a 
surface 60 avec une force reglable et la bague 120 forment un trapeze rectangle qui est 
destine a etre anime d'un mouvement de rotation en meme temps que Iedit arbre 30. 
5 On a^egalement represente en detail a la Fig. 2 la partie du tube 71 de Tun des 

pieds 70 qui est montee sur le bati 20. Un manchon 76 prevu pour etre traverse par une 
vis 77 est insere avec un jeu reduit dans Fextremite libre 71a du tube 71, la tete de la vis 
77 etant mise en butee dans Iedit manchon 76 via un epaulement 76a et la partie filetee 
77a de ladite vis 77 etant prevue pour etre vissee dans le bati 20. De cette maniere, le 

10 tube 71 peut coulisser par rapport au manchon 76 dans le sens de la fleche A, ce 
coulissement etant bloque au moyen de la goupille 75 qui traverse a la fois Iedit tube 71 
et Iedit manchon 76. . 

Comme on peut le voir a la Fig. 1, chaque montant 72 est traverse axialement 
par une tige filetee 74a, elle-meme montee dans deux manchons identiques (non 

15 representes) qui sont respectivement soudes en chacune des extremites dudit montant 72. 
La tige 74a est reliee, en son extremite inferieure, a une semelle 73 de forme annulaire 
prevue pour reposer sur la surface 60 par Tintermediaire d'une rondelle 73a et, en son 
extremite superieure, a un ecrou 74b moiet6 qui est prevu pour pouvoir rehausser ou 
abaisser le montant 72 sur le filetage de la tige 74a. 

20 Le reglage de Pelevation de chaque montant 72 permet de corriger Pinclinaison 

du bati 20 et des moyens d'entrainement et de support 30, 40, done celle du patin 50 sur 
la surface 60. 

Comme on peut le voir a la Fig. 1, Pappareillage 100 est constitue comme suit. 
II comporte, a sa partie inferieure, un patin etalon (non represente) rempla9ant 

25 Iedit patin 50 ef qui est destine a etre monte sur le support 102, ce dernier etant realise en 
cuivre brase et se terminant par une collerette 106. Dans cet exemple de realisation, Iedit 
patin se termine par une semelle de cuivre qui est prevue pour evoluer en rotation sur la 
surface 60 et autour de 1'arbre 30 par Tintermediaire du bras 40. Ladite semelle peut 
egalement etre constitute d'un tissu animal, tel qu'un fragment de peau. 

30 Le thermocouple 101* est monte sur Iedit support 102, et il est relie a un 

convertisseur 104, prevu pour amplifier le signal electrique produit par Iedit 
thermocouple 101, et a un multimetre, prevu pour convertir ce signal en une grandeur 
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correspondant a la temperature d'echauffement maximale dudit patin Iors de son 
evolution sur la surface 60 et pour visualiser ladite temperature. 

L'appareillage 100 comporte un embout 107 similaire audit support 91 du patin 
50, lequel embout 107 est prevu pour etre raccorde audit bras 40 par Tintermediaire dudit 
manchon 42. 

Le procede de caracterisation d'une surface 60 selon Tinvention consiste a 
caracteriser ladite surface 60 de trois manieres differentes, chacune d'entre elles etant 
mise en oeuvre par I'entraTnement en rotation de Tun desdits patins 50 sur ladite surface 
60. 

De preference, cet entrainement s'effectue a une vitesse de rotation qui est 
specifique a chaque parametre de caracterisation recherche. 

De plus, il est possible d'appliquer une force verticale variable sur le patin 50 en 
comprimant plus ou moins le ressort 1 15 au moyen de I'ecrou 116, de maniere a simuler 
des frottements et des glissades de natures differentes. 

La premiere d'entre elles consiste a proceder a une determination du coefficient 
de frottement dynamique relatif a interaction patin 50 - surface 60, ledit patin 50 se 
terminant par une semelle 52 de . caoutchouc. Ce coefficient est determine, pour une 
vitesse de rotation donnee du rotor du groupe motoreducteur 10, a partir de la mesure du 
couple (C) engendre par ie frottement de ladite semelle 52 sur la surface 60, mesure 
realisee par le couplemetre 80, et a partir de la valeur de I'intensite de la force exercee par 
Ies moyens 1 10 sur le patin 50, valeur deduite du degre de compression du ressort 115. 

Connaissant, d'une part, la distance (d) separant les patins de leur axe vertical de 
rotation et, d'autre part, I'intensite (F) de la force verticale s'exercant sur Iesdits patins 50, 
il est possible de calculer le coefficient de frottement dynamique (f) caracterisant 
l'intefactio"h pafin 50 - surface 60 au moyen de la relation suivante: 

C 

f . 

F*d 

A titre indicatif, on a procede a la determination du coefficient de frottement 
dans les conditions suivantes: 
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- Distance separant le patin 50 de I'arbre 30: 19 cm. 

- Vitesse de rotation dudit arbre 30: 30 tr/min. 

- Force verticale exercee suf le patin 50: 200 N. 

La valeur trouvee pour le coefficient de frottement permet notamment de definir 
le degre de rugosite ou de resistance au glissement de la surface 60 vis-a-vis des semelles 
de chaussures de sport evoluant sur ladite surface 60. 

La seconde desdites manieres de caracteriser la surface 60 consiste a proceder a 
une determination de la temperature maximale atteinte par ledit second patin etalon lors 
de son evolution sur la surface 60, ledit patin se terminant par le thermocouple 101. Cette 
determination s'effectue au moyen de I'appareillage 100 precite. 

A titre indicatif, on a opere dans les conditions suivantes: 

- Distance separant le patin 50 de I'arbre 30: 30 cm. 

- Vitesse de rotation dudit arbre 30: 80 a 120tr/min. 

On remarquera que le second patin etalon est entraine en rotation a une vitesse 
elevee, comparativement au premier patin 50. De plus, un seul tour s'avere suffisant lors 
de Tentrainement dudit second patin a la vitesse precitee, afin de mesurer 1'elevation 
maximale de temperature de ce dernier due a son frottement sur la surface 60. 

La valeur trouvee pour ladite temperature maximale permet notamment de 
prevoir les risques de brulure de la peau lors de glissades sur ladite surface 60. 

La troisieme des manieres de caracteriser la surface 60 consiste a proceder a une 
determination clu pouvoir abrasif de ladite surface 60 pour la peau humaine par 
1'intermediaire dudit second patin, par exemple. De preference, ce dernier comporte dans 
sa partie inferieure un morceau de peau de pore, laquelle peau pr&ente des 
caracteristiques proches de celles de 1'homme vis-a-vis de Tusure. L'examen de l'etat de la 
peau de pore suite a son frottement sur la surface 60 permet d'evaluer le degre des lesions 
cutanees du type dechirure de la peau, par exemple, qui sont susceptibles d'affecter un 
sportif lors de contacts violents avec la surface 60, tels que des glissades ou des chutes. 
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Cette triple caracterisation de la surface 60 est bien adaptee, d'une part, pour • 
evaluer sa resistance au glissement vis-a-vis de chaussures de sport et, d'autre part, pour 
prevoir le risque de contusions ou lesions cutanees pouvant concerner les sportifs 
evoluant sur ladite surface 60. 
5 Cependant, le procede de caracterisation d'une surface 60 selon Tinvention 

pourrait simplement consister en la determination dudit coefficient de frottement d'un 
patin etalon 50 sur la surface 60, ou dudit echauffement maximal d'un autre patin etalon 
sur ladite surface 60, ou encore de Tusure observee pour la peau ayant 6l€ au contact de 
ladite surface 60. 

10 Le procede selon Tinvention pourrait egalement consister en la determination de 

deux au choix desdites caracteristiques de ia surface 60. 

On notera que le dispositif pour la mise en oeuvre du procede selon I'invention 
est compact et facilement transportable, par I'intermediaire du moyen de prehension 130. . 
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REVENDICATIONS 

1) Procede de caracterisation d'une surface (60), telle qu'une surface synthetique 
d'un terrain de sport, ledit procede consistant a evaluer le coefficient de frottement d'un 
patin (50) sur Iadite surface (60) lorsque ledit patin (50) evolue sur ladite surface (60), 
caracterise en ce qu'il consiste en outre a evaluer pour une vitesse, une duree et une force 
duplication de chaque patin (50) sur ladite surface (60) predeterminees, rechauffement 
maximal dudit ou d'un autre patin sur ladite surface (60). 

2) Procede de caracterisation d'une surface selon la revendication 1, caracterise 
en ce qu'il consiste a evaluer la degradation par abrasion de la surface dudit ou d'un 
troisieme patin. 

3) Dispositif pour, la caracterisation d'une surface (60) selon un procede selon 
une des revendications I ou 2, ledit dispositif etant du type qui comprend: 

- un groupe motoreducteur (10) monte sur un bati (20) pr6vu pour reposer au 
sol, ledit groupe etant prevu pour entramer en rotation un support (40) prevu pour 
supporter un patin (50) destine a evoluer sur ladite surface (60), 

- un couplemetre (80) monte sur ledit bati (20) et prevu pour mesurer le couple 
engendre par le frottement dudit patin (50) sur ladite surface (60) lorsque celui-ci evolue 
sur ladite surface (60), et 

- des moyens (110) prevus pour appliquer ledit ou chaque patin (50) sur ladite 
surface (60) avec une force determines 

caracterise en ce que ledit support (40) est prevu pour recevoir un premier type 
de patin (50) prevu pour la mesure du coefficient de frottement et un second type de 
patin prevu pour la mesure de 1'echaufFement maximal. 

4) " Dispositif pour la caracterisation d'une surface (60) selon la revendication 3, 
caracterise en ce que ledit premier patin (50) comporte une semelle (52) constitute d'un 
materiau plastique etalon. 

5) Dispositif pour la caracterisation d'une surface (60) selon la revendication 3 
ou 4, caracterise en ce que ledit second patin est recouvert d'un fragment de peau etalon. . 

6) Dispositif pour la caracterisation d'une surface (60) selon une des 
revendications 3 a 5, caracterise en ce qu'il comporte un appareillage (100) pour mesurer 
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. et visualiser l'echauffement maximal resultant du frottement d'un thermocouple (101) qui 
est entraine en rotation sur ladite surface (60). 

7) Dispositif pour la caracterisatipn d'une surface (60) selon une des 
revendications 3 a 6, caracterise en ce que lesdits moyens (110) sont articules, d'une part, 

5 sur ledit support (40) et, d'autre part, sur une bague (120) reliee au bati (20) par 
Tintermediaire d'un roulement (121), de telle sorte que ladite bague (120) puisse tourner 
en meme temps que ledit support (40). 

8) Dispositif pour la caracterisation d'une surface (60) selon une des 
revendication 3 a 7, caracterise en ce que ledit bati (20) est pourvu d'un systeme de pieds 

10 (70) qui comporte des moyens (74) pour regler l'inclinaison dudit bati (20), de maniere 
que ledit patin (50) puisse evoluer sensiblement a plat sur ladite surface (60). 
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